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프로그램

 



모터  : (XH430-V350_R  )

- : BIGMAN 

수요가있을법한
로봇손가락의무게를버틸수있는메커니즘설계

.AI-ROBOTICS 



( )
설계



부산대총장배에서사용했던드론을개조해서사용

드론의겉표면은단풍나무를레이저커터를이용해제작

테이프및고려대로고부착

획기적인아이디어를활용한자유로운설계활동진행



/ 

하반기 전자고려대대학원산학장학생합격



구조와같은

아두이노 등을활용한코딩 제어능력및 등의시뮬레이션활용경험

(TKA)
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년 월졸업예정
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