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로봇손가락의무게를버틸수있는 메커니즘제안
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부산대총장배에서사용했던드론을개조해서사용

드론의겉표면은단풍나무를레이저커터를이용해제작

테이프및고려대로고부착



기계진동학및압전효과 이용종양강성측정센서개발팀

오실로스코프이용특정강성에서의파형측정

부상으로인해중간이탈

자세한연구내용은연구실보안사항이라사진을첨부하지는못했습니다

무릎뼈사이의간격및신체적움직임을측정하는무릎 개발팀

내시경용봉합장치설계과정참여

프로그램 생로병사의비밀 회방송촬영관련뼈샘플제작및출연보조



KAN

기존 모델과다른새로운 모델사용

모델 와캘리포니아공과대학 The NSF Institute for Artificial Intelligence 

and Fundamental Interaction 연구팀에서 2024년말에발표한새로운구조

학습대상이

해석가능성제공 과 간의함수식도출

민감도분석 진행

이용협업진행



/ . AI

하반기 전자 로보틱스분야연구장학생합격
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